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Bereich Infrastruktur, Abteilung IS1 Baubeschreibung DFI

1. Baubeschreibung

Die RNV betreibt in ihrem Verkehrsgebiet ein rechnergestutztes Betriebsleitsystem. An diesem System wird
eine dynamische Fahrgastinformation (DFI) betrieben. Die DFI soll an allen Haltestellen mit hohem
Linienaufkommen, Fahrgastaufkommen bzw. Umsteigebeziehungen zum Einsatz kommen. Sie stellt den
Fahrgasten u.a. Information zu den Abfahrten und den Steigen zur Verfligung.

Die folgenden Planunterlagen und Beschreibungen dienen dazu, den Einbau der DFI an den Haltestellen nach
einem standardisierten Muster durchzufihren.

Je nach Ortlichkeiten kénnen sich auch notwendige Abweichungen ergeben, die in Bezug auf die zu
erstellende Ausfuhrungsplanung und die Bauausfuhrung in Ricksprache mit der RNV abgestimmt werden
mussen.

Diese Unterlagen sollen sowohl fir die Planer als auch fur die bauausfiihrenden Firmen einen Leitfaden zur
Errichtung dieser Anlagen darstellen.

Zusatzlich zu der Baubeschreibung ist die Installations- und Wartungsanleitung von Axentia zu beachten.




2. Prinzipplan Haltestelle

Im Prinzipplan flr die Musterhaltestelle 60m ist der grundlegende Aufbau einer Musterhaltestelle beidseitig
der Gleise in Seitenlage fir ein Bahnsteiglange von 60m dargestellt. Der genaue Standort fur die DFI ist der
Ausflihrungsplanung zu entnehmen und mit der rnv abzustimmen.

- Prinzipplan fUr Musterhaltestelle 60m
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3. Kabelschema

In dem Kabelschemaplan ist die prinzipielle Struktur der Verkabelung der dynamischen Fahrgastinformation
dargestellt. Die DFI von Axentia sind grundlegend als Master ausgelegt und kénnen Uber LTE und Glasfaser
betrieben werden. Bei dem Betrieb Uber Glasfaser, wird die DFI vom Schaltschrank aus mit einem RJ45 Kabel
verbunden.

Die Erdung der DFI-Anlagen ist den ortlichen Verhaltnissen der einzelnen Haltestellen anzupassen und
gegebenenfalls in die vorhandene Erdungsanlage zu integrieren.

- Dynamische Fahrgastinformation Kabelschema




Kabelschema Dynamische Fahrgastinformation (Axentia mit LTE)
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@ Stromversorgung, NYY-J 3xXX,XXmm? (Querschnitt nach Berechnung)

(@) Erdung, NYY-O 1x70mm?

Der Anschluss der DFI erfolgt Giber den Schaltschrank.
Der Schaltschrank ist mit einem TT Netz aufgebaut.
Dort sind FI-Schutzschalter und Sicherungsautomat verbaut.
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4. Grundaufbau, Ubersicht Bauteile

In den folgenden Planen ist der Mastaufbau mit Ankerkorb und DFI dargestellt.
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All outer surfaces (roof, middle casing and display fronts) are
electrically connected to each other with M12 grounding cables.

The ground cable connected to the roof will be slightly visible.
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5. Fundamentausfiihrung

Die folgenden Plane zeigen den Aufbau des Standardfundamentes flr die DFI sowie

die erforderliche Verrohrung fir die Kabel. Je nach vorgefundener Ortlichkeit miissen
gegebenenfalls Anpassungen der Fundamentgeometrie erfolgen. Diese sind mit der

RNV abzustimmen. Bei Anderung des Fundamentes sind gesonderte statische Nachweise

erforderlich.
Die Einbauhdhe des Fundamentes, kann unter Punkt 4 entnommen werden.
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6. Prinzipdarstellung Ausfiihrungsvarianten Haltestellen

Wird noch erstellt.




	P2_Leerverrohrung Systemskizze A3.pdf
	Pläne und Ansichten
	Layout3


	P3_20240131_Kabelschema_Axentia.pdf
	Leere Seite

	P4_Anhang 2 - AX.22.0408.5.0 - ITD4620-02.pdf
	Sheet1
	Drawing View1
	Drawing View3
	Detail View A (1 : 10)

	Sheet2
	Drawing View11
	Detail View B (1 : 10)
	Detail View C (1 : 5)

	Sheet3
	Drawing View12
	Detail View D (1 : 4)





